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УПРАВЛЕНИЕ НА ВОДЕН ДИНАМОМЕТЪР  
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Въведение 
Целта на проекта е да се създаде система за 
автоматизирано управление на 
динамометричен стенд за изпитване на 
двигатели в лаборатория 713А МФ на ТУ-Варна. 
Поставените от екипа задачи са: проектиране 
на логическо управление на стенда, 
моделиране на процесите по време на работа 
на машината, създаване на алгоритми както за 
контрол и управление на процесите по време 
на работа на системата. 

Резултати 
Алгоритъмът на програмата за регулиране количеството на гориво за 
цикъл на ДВГ е осъществен на базата на зависимостта на оборотите на 
ДВГ и подадените сигнали (импулси и посока) към стъпков двигател. 
Управлението се осъществява от генератор на импулси в зависимост от 
отклонението между желаните обороти и измерените обороти. На 
входа на системата постъпва информация за измерените обороти от 
магнитен датчик. Те се сравняват със зададените и в зависимост от 
отклонението се изработват импулси, пропорционални на разликата. 

Заключение 
Направените тестове доказват работоспособността на 
програмата за стабилизация на оборотите и 
спирачния момент. Също така се вижда, че има 
достатъчно параметри, които позволяват настройката 
за различни стендове и двигатели, както и 
настройката на параметрите на регулатора, с цел 
постигане на желана точност на стабилизация. 
Промяната на параметрите се осъществява през  7“ 
сензорен панел включен към контролера. 
Интересуващите ни величини освен, че се 
наблюдават директно на панела се и записват в 
подходящ формат.  
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